K1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA Kod wg CPV
45111200-0 ROBOTY ZIEMNE/ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacihtécznej § wymagania dotyege wykonania i
odbioru robét rozbiérkowych budynkéw gacavo — gospodarczych w Biskupcu przy ul. Warszagjski
/Warminskie;.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyvszystkie czynrézi umailiwiajace i majice na celu

wykonanie robét i rozbiérkowych wygiujacych w obiekcie olatym kontraktem.

Kolejnosé robot rozbidrkowych z zachowaniem stateconelementow konstrukcji ioej

- odhlczy szafle elektryczm od zasilania przez zgloszenie Operatorowi sieastpnie nieczyna
szafle zdemontowa,

- pomieszczenia opgdi¢ z materiatdw budowlanych,

- zdemontowa stolarle drzwiowg i okienrs,

- zdemontowaé obrébki blacharskie i orynnowanie,

- rozebrd& pokrycie i poszycie dachu wraz z elementami kahstyjnymi,

- rozebr& réwnomierniesciany zewrtrzne do poziomu posadzki,

- rozebrd sciany fundamentowe wraz z fundamentami i posadzkami

- zasypé powstaly po rozebraniu wykop gruntem mineralnyawigzionym i zagsci¢c do wskanika
zag:szczeniag= 0,98.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSg agodne z obowikzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogdlne wymagania dotygze robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania, ich zgodiéé z dokumentagj projektow,
SST i poleceniami kryniera.

2. MATERIALY
Nie wystpuja materiaty.

3. SPRZET
Tego typu roboty mma wykong przy wyciu dowolnego rodzaju spg.

4. TRANSPORT
Transport materiatow z rozbiérkiodkami transportu. Przewony tadunek zabezpieozyrzed spadaniem
i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robét rozbiérkowych nale
- teren ogrodzii oznakowaé zgodnie z wymogami BHP,
- zdemontowa istniegce zasilanie w energi elektryczn, instalacg teletechnicza i wodno-
kanalizacyja

5.2. Roboty rozbiérkowe
Roboty prowadzi zgodnie z rozpoeglzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2008Dz.U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t ddaych.

5.2.1. Obiekt kubaturowy

Nalezy wykona wszystkie roboty wymienione w 1.3 niniejszej spidaciji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktadh do 5.2.




7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi:s
Rozbiérki obiektéw kubaturowych - fh,szt., kg
8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty rozbiérkowe. podlegajasadom odbioru rob6t zanikeych.

9.  PODSTAWA PtATNOSCI
Ptaci st za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanyminkcie 5 i odebrane przezzimiera
mierzone
w jednostkach podanych w punkcie 7.

10.UWAGI SZCZEGOLOWE
Przed przysipieniem do rozpoezia rob6t rozbidérkowych naty doktadnie zapoziasie z orzeczeniem
technicznym stanowcym odebne opracowanie.
Materialy uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudoavaakwalifikuje Irzynier.
llosci robdt rozbiérkowych mie ulec zmianie na podstawie decyzjiyniera.




